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1. Responsadvel

e Profa Dra Grace S. Deaecto

e Homepage : www.fem.unicamp.br/~grace

2. Hordrio, Local e Atendimento

e Hordrio : Quarta -feira (14:00 - 15:50) e Sexta-feira (14:00 - 15:50)
e Local : EM24
e Atendimento aos alunos :
— Em caso de qualquer duvida os alunos podem procurar o PED, Matheus Bulhoes Barbosa,
ou me procurar na sala BE-307, em qualquer dia da semana. Enviem um email ao Matheus

(m222157@dac.unicamp.br) para combinar um horario para o esclarecimento de dividas.
Elas nao serao esclarecidas por email.

— O texto e as listas de exercicios estao disponiveis na pdgina : www.fem.unicamp.br/~grace.
3. Dias Letivos
Para o primeiro semestre do ano de 2025 os dias letivos estao apresentados a seguir
Fevereiro 26, 28
Marco 07, 12, 14, 19, 21, 26, 28
Abril 02, 04, 09, 11, 16, 23, 25, 30
Maio 07, 09, 14, 16, 21, 23, 28, 30

Junho 04, 06, 11, 13, 18, 25, 27
Julho 02, 04

sendo as datas em negrito as datas das provas.

4. Provas

e As provas serao realizadas nos dias : 11/04, 21/05 e 27/06

e Cada aluno terd notas parciais N1, No e N3 relacionadas as trés provas, respectivamente.

e O exame final (E) sera realizado no dia 16/07.



5. Critério de Avaliacao
A média serd calculada da seguinte maneira

M= W 05T

— Em que T é um trabalho computacional que tem por objetivo adicionar até 1.5 pontos na
média M, considerando a saturagao de M em 10.

— Se M > 7, o aluno serd aprovado com média final Mr = M. O aluno aprovado podera
fazer o exame para substituir a menor nota das provas.

— Se M < 2.5 o aluno estda reprovado sem direito ao exame e Mp = M.

— 25 < M < 7, o aluno devera fazer o exame. Neste caso, sua média final serd Mp =
(M + E)/2.
— Se Mg > 5, o aluno esté aprovado e, reprovado, caso contrario.

6. Ementa (Catdlogo de 2025)

e Conceitos fundamentais.

e Critérios de estabilidade.

Resposta em frequéncia.

Lugar das raizes.

e Acdes de controle bésicas.

Nogoes de modelagem de estado.

e Aplicagoes em controle de sistemas mecéanicos, hidraulicos e pneumaticos, usando PID/CLP.
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